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三菱电机张力控制器

LE7-40GU型张力控制器
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■旋钮操作

■充实的网络功能

采用平板式旋钮。

没有突起部位，在控制柜中布局的自由度更高。

■3.8型触摸屏液晶

触摸屏液晶和旋钮操作舒适、轻松

采用3.8型高分辨率TFT液晶。

可使用手指或触笔触摸画面，进行画面移动、数值设定操作。

标配以太网和RS-485通信功能，可与现有FA网络连接。

可实现与支持网络的伺服及变频器等联动的张力控制。

■内置张力控制所需全部功能

小巧轻便的一体型张力控制器新型张力控制器

支持国际规格的按钮设计

平板式旋钮

LE7-40GU

采用高精度触摸屏液晶

张力控制所需功能全部汇聚于小巧机身之中。

除了控制功能外，张力控制器还具备显示屏易于阅读、盘面设计易于

理解、使用简单的优点。

因配备了磁粉离合器/制动器的功率放大器输出，可轻松导入高功能

张力控制。

内置功率放大器输出

小巧轻便，操作简单小巧轻便，操作简小巧轻便，操作简

新型张力控制器
LE7-40GU登场。

较大的数值修改可以使用数

字键直接输入。

触摸2次要修改的数值，即

可显示数字键，操作直观

■盘面标识设计简单易懂

操作按钮使用国际标准图形。

海外操作员也可获得相同的操作感受。

■画面显示支持3种语言

画面设计充分考虑国际要求

支持日语、英语、中文3种语言，也非常适合海外使用！

NEW
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NEWNEW

通过追加网络选件，可支持CC-Link V2远程设备站

准备了可以内置在主机内的网络选件。

已导入CC-Link V2网络时，可立即连接使用。

链接主机，只需插入主机背面即

可。因为可以内置在主机内，所

以无需扩大空间。

支持多种通信

·张力的实时监视

·收集错误履历

·通过上位控制器进行参数批量设定

·连接现有以太网网络

·从远处进行操作和监视

■在张力控制中也能实现工厂可视化！ ■可从远处进行长距离传输！

标配以太网和RS-485通信功能

大设备的准备更改只需一个按钮即可实现。内置以太网，RS-485通信功能，可对应各种网络。

采用以太网时，通用通信电缆无需加工即可使用，因此可省接线·省工

时,可轻松连接至现有网络。

使用各种通用FA网络，与上位控制器等的连动可顺利进行。

通过GOT
进行批量

设定

［LE7-40GU背面］

LE7-40GU

远程I/O站LE7-40GU

GOT

以太网

iQ-R

办公室

反馈控制
［高精度］

开环控制
［稳定性］

前馈/反馈
复合控制

<稳定的高精度张力控制>
同时实现稳定和高精度

通过前馈惯性补偿，改善加减速响应性

前馈/反馈复合控制＊1

LE7-40GU

LE7-DCA
测量脉冲

通过组合使用高稳定性的开环控制和高精度的反馈控制，实现更高水准的张力控制。

适用于控制

金属箔等

较重材料!

张力信号

控制输出

卷轴脉冲

1台设备，实现多种控制方式

LE7-40GU

用途举例    ·膜加工  ·碳素纤维 等

控制输出

张力信号

反馈控制

为确保与目标张力保持一致，通过张力检测器直接监视材料张力并进

行反馈的控制方式。

LE7-40GU

LE7-DCA

用途举例    ·丝网印刷  ·覆膜机  ·涂布机 等

测量脉冲

控制输出

开环控制＊1

使用来自传感器的信号，配合计算后的卷径变化，通过控制扭矩确保

张力稳定的控制方式。

卷轴脉冲

SLMP

SLMP是基于通用以太网的共同协议，使用SLMP可以与电脑

之间进行无缝通信。

CC-Link IE现场网络Basic

利用通用以太网的FA网络。

在主站和从站间定期（循环传输）进行数据通信。

通过RS-485通信连接，自动进行数据交换的通信方式。

可在将MELSEC iQ-F/FX系列可编程控制器作为上位时的通信中

使用。

RS-485

支持MODBUS®通信(RTU、ASCII、TCP)。

从其他公司制造的可编程控制器也可以进行参数读取/写入。

MODBUS®通信

最多4台

最多7台

MODBUS®通信N:N网络

网络选件
LE7-CCL

安装简单

＊1 需要卷径计算选件LE7-DCA。

＊2 在张力控制器初期设定值中，张力＝0到张力满量程的响应时间的测量结果。

通过卷径计算选件，可实现更高水准的控制

·定滑差控制

·停止保持、新轴预设自动计算

·惯性补偿自动计算

·线性锥度张力控制

·卷径/测长时间检测

·周速同步信号

·预驱动输出

·前馈/反馈复合控制
                                  等

通过使用卷径计算选件，可实现卷径检测、线性锥度张力控制、定滑差控制等复杂的张力控制。

锥度张力控制，即随着收卷材料卷径的增加，降低控制张力，保持材料内在应力均匀的控制。

卷径计算选件
LE7-DCA

LE7-DCA功能一览

控制响应性高

响应时间

　　　　　

（与LE-40MTA相比）

控制响应性高，在材料线起动、停止等加减速时张力也能保持稳定。

标准搭载各种功能，适用于各种用途，使用更安心。

只需参数设定，无需进行编程即可轻松导入复杂功能。

目标张力

张力

时间
LE-40MTA
LE7-40GU

LE7-40GU

响应性提高

LE-40MTA 约1/3以下

＊2

选件选件
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NEW

选件

接线简单方便

采用弹簧夹式端子排

采用弹簧夹式端子排，减少接线工时。

同时，有效减少了紧固维护工时。

剥皮

STEP1

绞线

STEP2

压装棒状端子

STEP3

插入电线

STEP4

通过端子排内部弹簧的弹力，固定电线导

体的端子排。

可长时间保持稳定固定力度，防止因为振

动发生电线脱落。

长期使用也无需进行紧固维护作业。 ［内部构造］

通过弹簧弹力，
固定牢固！

采用可拆装端子排，只需简单插入即

可完成接线。

发生故障进行替换时，端子排可直接

使用，作业时间短，节省工时。

耐振性更高，易于维护!

控制柜

安装支架

以往机型 LE7-40GU

配备了替换安装支架，面板开口无需变更即可替换。

此外，还备有替换说明手册。（→将LE-40MTA系列、LE-30CTA替换为LE7-40GU的操作指南)

安装支架
LE7-ATT

替换时无需更改面板开口

替换图示

LE7-ATT

NEW

安装支架
LE7-ATTLE7-ATT

替换以往机型

相比以往机型尺寸更小

LE-30CTA

LE-40MTB(-E)

LE-40MTA(-E)

·盘面占用面积

·产品体积

·产品重量

LE7-40GU

246
170

156

105

125 157

单位: mm

约减少53％

约减少63％

约减少71％
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LE7-DCA型卷径计算选件
■■ 基本规格

ཛଢ ܿ۬
ຓྙԄժ 50�6��35NN
ᇗਈ ჿ0�2LH

电源
输入 ໭（ႮLE��40G6܂电）

输出
щ઒器用`DC12V
षܱ用`DC12V࣍ࢤ

输入

जᇠઝԊ输入 जᇠઝԊԮۋ器用输入 2۱
ҩਈઝԊ输入 ҩਈઝԊԮۋ器用输入

Ԩׄ输入ď ّሇ/ᆞሇaज໊ࣥگaҩӉ/ჅӉ໊گa
ଽթЌӻaყ౺动用5ׄ

输出 Ԩׄ输出ď

ൈ࡟ࡗҩ`3ׄ
जࣥ用aҩӉ/ჅӉ用`ॖሇߐ
ᇛ෎؇๝҄

ď Ԩׄ输入ބԨׄ输出൐用LE��40G6֥输入输出信号bܱ Ⴟ输入输出ܿ۬đ౨ҕᄇၛ༯൭Ҩb¹LE��
40G6൐用ඪૼ඀（ᄎ用௉）（SH�0�1�23CHN）

■■ 外部规格
ཛଢ ܿ۬

ളӁཌ෎؇ V�0�1j1
000N/NJO
؇෎ࡆ B�V/U�1j50N/NJO/TFD`U�ࡗ෎ൈࡨࡆ
जࣥ D�0j2
000NNȹ
ҋਘި؇ T�0�1ȰNj10NN
ҩӉ/ჅӉ 0j65
000N
जᇠሇ෎ N�0j3
600S/NJO
ҩਈઝԊ௔ੱ 1�5H[j30LH[
जᇠઝԊ௔ੱ 0j200H[

■■ 端子排列

NC NC 0V 0V SPRA 12VSLD SLD SPL

NC NC 0V 0V SPS/S 12V 12VSLD SPRB

12V

端子଀ӫ ଽಸ
12V Ԯۋ器用aઝԊ输入用电源端子
0V 0V用端子
SPL ҩਈઝԊ输入用端子
SPRA जᇠઝԊ输入（Aᇠ）用端子
SPRB जᇠઝԊ输入（Bᇠ）用端子
SPS/S ઝԊ输入用੐型/源型ሇߐ端子
SLD ௠з৵ࢤ用端子

端子ֹࢤ

NC ҂൐用（౨໿ࢤཌb）

■■ 外形图

6�

5
0

35

⨤໊ğNN

■■ 接线图

·੐型输入ࢤཌ

12V

0V

12V

12V

SPRB

12V

SLD

0V

0V

0V

SPL

SLD

SLD

SPRA

Dোֹࢤ

（电ቅ: 100Ȥၛ༯ֹࢤ）

ҩਈઝԊԮۋ器

输出

电源

0V

௠з

输出

电源

0V

௠з

输出

电源

0V

௠з

�
SPS/S

1�6LȤ

DC12V

1�6LȤ

1�6LȤ

LE��DCA

जᇠઝԊԮۋ器（Bᇠ）

जᇠઝԊԮۋ器（Aᇠ）

·源型输入ࢤཌ

12V

0V

12V

12V

SPS/S

SPRB

12V

SLD

0V

SPL

SLD

SLD

SPRA

0V

0V

Dোֹࢤ

（电ቅ: 100Ȥၛ༯ֹࢤ）

输出

电源

0V

௠з

输出

电源

0V

௠з

�

输出

电源

0V

௠з

जᇠઝԊԮۋ器（Aᇠ）

जᇠઝԊԮۋ器（Bᇠ）

1�6LȤ

1�6LȤ

1�6LȤ

DC12V

LE��DCA
ҩਈઝԊԮۋ器

选件
LE7-CCL型网络选件
■■ 基本规格

ཛଢ ܿ۬
ຓྙԄժ 50�6��3�NN
ᇗਈ ჿ0�2LH
电源 输入 ໭（ႮLE��40G6܂电）
๙信 CC�LJOL VFS�1�10/VFS�2�00 ჹӱഡСᅟ

■■ 通信规格
ཛଢ ܿ۬

CC�LJOLᆦӻϱЧ VFS�2�00（္ᆦӻVFS�1�10）ď

ᅟᇕো ჹӱഡСᅟ
ᅟ号 1j64
Ԯ输෎؇ 156KCQT/625KCQT/2�5MCQT/5MCQT/10MCQT
Ԯ输ए离 ၇CC�LJOLܿ۬ಒקbབྷ౦౨ҕᄇᇶᅟ൭Ҩb
ᅝ用ᅟඔ 2ᅟa4ᅟ
ഡקཛଢ ᅟ号aԮ输෎؇aᅝ用ᅟඔaঔᅚ࿖ߌഡקaϱЧഡק
Ԯ输ཌྙൔ ሹཌ（RS�4�5）
Ԯ输۬ൔ ҕᅶHDLC
Ԯ输ཌভ VFS�1�10֥CC�LJOLህ用ཌভ

ď ᄝϱЧഡקᇏ࿊ᄴo1pൈđCC�LJOL VFS�1�10动ቔb
ᄝϱЧഡקᇏ࿊ᄴo2pൈđCC�LJOL VFS�2�00动ቔb

■■ 端子排列

SLD SLD NC DG DB DADA DG DB

端子଀ӫ ଽಸ
DA ๙信信号DB
DG ๙信܋܄ֹࢤ端
SLD ௠з৵ࢤ用

端子ֹࢤ
NC ҂൐用(౨໿ࢤཌb)

■■ 外形图

⨤໊: NN

6� 3�

50

■■ 接线图

DB
DG
SLD

DA

DB
DG
SLD

DA
（ড）

DB
DG
SLD

DA
ᇔ端电ቅᇔ端电ቅ

LE��40G6 LE��40G6

ᆦӻVFS�1�10֥
CC�LJOLህ用ཌভ

ᆦӻVFS�1�10֥
CC�LJOLህ用ཌভ

ᇶᅟଆॶ

（ড）

（Ϣ）

（ߛ）

（ড）

（Ϣ）

（ߛ）

（ড）

（Ϣ）

（ߛ）

（Ϣ）

（ߛ）

Dোࢤ （ֹ100Ȥၛ༯） Dোࢤ （ֹ100Ȥၛ༯）

LE7-ATT型安装支架
■■ 外形图
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ֆ໊: NN
ᇗਈ: ჿ1�0LH（Їওڸඋ௖）
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LE7-40GU型张力控制器
■■ 基本规格

ཛଢ ܿ۬
ຓྙԄժ 105�1�0�125NN
ᇗਈ ჿ1�0LH
νልٚم νልᄝ૫ϰഈaνልᄝֹ૫ഈ
端子排 ൔAWG24j16（0�2j1�5NN2）ࡃߞ֐

电源
输入 AC100j240V

输出 ᅦ৯࡟ҩ器用a࿈୦用ğDC5V
Ԩׄ输入用ğDC24V

ཁൕ ၁ࣖ 320 EPU�12� EPU`T'TޑϢԨଃ௠
（൪用ࡓ）LED؍� 4໊（1ቆ）

Ԩׄ信号 ๙用输入ğ6ׄ（ॖሇߐ੐型/源型）
๙用输出ğ2ׄ（੐型输出）

ଆ୅ਈ信号 ๙用输入ğ3ׄ`๙用输出ğ2ׄ
ᅦ৯࡟ҩ器输入 L9型ᅦ৯࡟ҩ器用đႋэோ用（ॖሇຶٓߐ）

॥制输出

DC24V型
离合器/制动器用输出

॥制用`DC0j24V`
电ੀğ3�6Aaቋն电ੀğ4�0Aďקح

ॖሇޚߐ࿢/ޚੀ॥制
ყ౺动/ࣸᇠ๔ᆸ用`DC0j24V
3�6Aၛ༯aູ࠹电ੀğ॥制用֥合קح
ቋն电ੀğ॥制用֥合4�0ູ࠹Aၛ༯ď

ය٢ڛն器aэ௔器用
电࿢输出

DC�2��Va5Va�Va10V`్ูॖ
ყ౺动/ࣸᇠ๔ᆸ用`
DC�2��Va5Va�Va10V`ॖሇߐ

电动గ动ሇߐ器用
电ੀ输出 DC0j20NAa4j20NA`ॖሇߐ

࿊ࡱӁ௖ ঔᅚൡ஥器ିۿ LE��DCA型जࣥ࠹ෘ࿊ࡱa
LE��CCL型ຩ઎࿊ࡱ

ຓ部թԥއ LD��EEPROM型EEPROMއ
ѓሙ（ൡ用ѓሙ）܋܄ބཋ制ܿم 合୸ᇝRPHSژ

ď DC24V型离合器/制动器用输出֥קح输出电ੀູ3�6Ađቋն输出电ੀູ4�0Ađᄝӑקحݖ输出电ੀ
3�6A֥౦ঃ༯൐用ൈđ೏输出电ਈӑݖ၂קᆴđᄵ输出电ੀࡼФཋ制ᄝ3�6Ab

■■ 一般规格(LE7-40GU・LE7-DCA・LE7-CCL共用)
ཛଢ ܿ۬

൐用࣢ߌ໑؇/ു؇ ໑؇ğ0jĐ40¥`ു؇ğ35j�5�RH（໭ࢲ੝）
Ќթ࣢ߌ໑؇/ു؇ ໑؇ğĒ20jĐ60¥`ു؇ğ35j�5�RH（໭ࢲ੝）

ରᆒ动ď1

௔ੱ ؇෎ࡆ ֆҧᆒږ

9aYa;
۲ٚཟ10Ց
（�0分ᇒ࠹܋）

νልᄝ
૫ϰഈ

5j��4H[ � 1��5NN
��4j150H[ 4��N/T2 �

νልᄝ
ֹ૫ഈ

5j��4H[ � 3�50NN
��4j150H[ ���N/T2 �

ରԊࠌď1 14�N/T2 ቔ用ൈ11ࡗNT
ಠྟۄॆ ۴ऌۄಠ电࿢1000VQ�Q ۄಠ1؇ږȰT
ର电࿢ď2 AC500V 1分ᇒ
धჸ电ቅď2 DC500V ۴ऌधჸ电ቅ࠹ҩਈູ5MȤၛഈ
ֹࢤ Dোֹࢤ（100Ȥၛ༯a҂ॖა఼电ো܋๝ֹࢤ）
൐用࣢ߌ ໭ڪോྟॖބಗྟగุa໭֝电ྟߧӣa໭࿸ᇗ粉ӣ

ď1 ௟ࠎܙሙ၇ऌIEC 61131�2    ď2  SLD端子Ԣຓ

■■ 外形尺寸

154

125
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5

��

1�0 1�

ֆ໊: NN

■■ 接线图

电源
AC100j240V
50/60H[

DO1

DO2

Y1

Y2

Y3

SNCR

DOC

PP

PN

SA

SN

EAP

EAN

S1

S2

NRO

SN

AO1

AO2

AOC

SDA

SDB

RDA

RDB

RDBSG

0�1Ȥ

0�1Ȥ

RS�4�5๙信

ᇔ端电ቅ

L

N

S/S

24V

0V

RED

BLK

GRL

WHL

SLD

RED

BLK

GRR

WHR

SLD

BWD

MEM

PDRV

DRST

LRST

5V

AI3

AI2

AI1

AIC

24V

5V

10LȤ

10LȤ

10LȤ

Đ10�
Ē15�

10LȤ

4�LȤ

4�LȤ

4�LȤ

100LȤ

100LȤ

100LȤ

Dোֹࢤ
（100Ȥၛ༯）

ّሇ/ᆞሇ

ज໊ࣥگ

ҩӉ/ჅӉ໊گ

ଽթЌӻ

ყ౺动

Dোֹࢤ
（100Ȥၛ༯）

(ስ)ޣ

ޑ

௠з

Ϣ

ੳ(ড)

(ስ)ޣ

ޑ

௠з

Ϣ

ੳ(ড)

330Ȥ

SW

SW

110Ȥ330Ȥ

4�3LȤ

4�3LȤ

4�3LȤ

4�3LȤ

4�3LȤ

4�3LȤ

4�3LȤ

4�3LȤ

4�3LȤ

4�3LȤ

4�3LȤ

5V

24V

5V

DI1

DI2

DI4

DI5

DI6

DI3

๙用ଆ୅ਈ
输入1 j 3

左ᅦ৯࡟
ҩ器输入

右ᅦ৯࡟
ҩ器输入

*Ԩׄ输入ğ
੐型输入ࢤཌ২

๙用Ԩׄ
输入1 j 6

AC/DC
ሇߐ

DC/DC
ሇߐ

๙用Ԩׄ
输出1 j 2

जࣥ/ҩӉ/ჅӉ
ҩ输出1࡟ j 3

ᇛ෎؇๝҄
ҩ࡟

DC 24V型
磁粉离合器/制动器用
ᅦ৯॥制输出

电ࠏ用

ᅦ৯॥制输出

电动గ动ሇߐ用

ᅦ৯॥制输出

DC 24V型
磁粉离合器/制动器用
2ᇠሇྍߐᇠ输出

电ࠏ用

2ᇠሇྍߐᇠ输出

๙用ଆ୅ਈ
输出1 j 2

■■ 端子排列

LN

NC

DI3

NC

·电源用端子排（CN1）

AI2AO1

DI1 NC

AI3

DI2DI60V 24V

5V

NC
S/S

AI1

DI5
SN

DI4
NRO

WHL GRL
BLK REDWHR GRR
BLK REDSLD

SG RDA SDA

SLD

DOC

RDB SDB

AOC AIC
AO2

NC

DO2 DO1

NC
BWDDRSTMEM LRSTPDRV

Y3 Y1SNCR Y2
NC

SA EAN

NC
NC

EAP

PPPN

·磁粉离合器/
  制动器输出用端子排（CN2）

S1S2

SN

SLD

*** *** : 输出型端子: 输入型端子

·信号用端子排1（CN3）（左半部分）

·信号用端子排1（CN3）（右半部分）

·信号用端子台2(CN4)

 · MODB6S൞SDIOFJEFS EMFDUSJD SA֥ᇿҨഅѓb
 · ՎຓđЧ໓ᇏ࠺ᄛ֥܄ඳ଀ӫaഅ௖଀ӫ׻൞۲܄ඳ֥അѓࠇᆀᇿҨഅѓb

关于商标 安全注意事项

ູਔᆞಒ൐用Ч⊷ਘഈ֥Ӂ௖đ౨ᄝ൐用భᄇ؀用޼൭Ҩb

三菱电机张力控制器

L(NA)17011CHN-A 1803(MEE) 32018




